
    

   【講演】工学部 機械システム工学科 教授  金宮 好和 
 

      

   【ポスターセッション】 
 



    

   【講演】メディア情報学部 情報システム学科 教授  宮地 英生 



下記の通り「総研セミナー」を開催いたします。
今回は、インテリジェントロボティクスセンター（IRC）主催の「ロボティクスワークショップ」となります。
本セミナーには、本学の教職員はもちろん、学生、どなたでも自由に参加できますので、
是非多くの方にご参集いただきますようご案内申し上げます。

記

日 時： 2019年10月2日（水）15：00～18：00

場 所：
東京都市大学世田谷キャンパス 6号館1階
61C 教室（主会場） ・ 61A 教室（ポスター発表）

お問い合わせ先：総合研究所事務室 03-5706-3111

15:00-15:05 開会挨拶

15:05-15:50 講演
「The momentum equilibrium principle and its use in motion analysis, generation and control

運動量平衡の原理と運動解析・生成・制御における使用」
東京都市大学 金宮好和 教授
工学部 機械システム工学科，総合研究所 IRC

16:00-17:00 IRC参加研究室の学生によるポスター研究発表

17:10-17:55 講演
「三次元大規模データの点群化による表示高速化とAR利用」

東京都市大学 宮地英生 教授
メディア情報学部 情報システム学科，総合研究所 IRC

17:55-18:00 閉会挨拶
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